
 

 

سايز گيربکس 
 حلزونی مکعبی 

025  

030  

040  

050  

063  

075  

090  

110  

130  

150  

وع نصب/سايز 
  موتور 

س
ح

56B14  
63B5  

63B14  
56B5 

56B14 
71B5 

71B14 
63B5 

63B14 
56B5 
80B5 

80B14 
71B5 

71B14 
63B5 
90B5 

90B14 
80B5 

80B14 
71B5 

71B14 
100/112B5 
100/112B14 

90B5 
90B14 
80B5 

80B14 
71B5 

71B14 
100/112B5 
100/112B14 

90B5 
90B14 
80B5 

80B14 
132B5 

100/112B5 
100/112B14 

90B5 
90B14 
80B5 

80B14 
132B5 

100/112B5 
90B5 

160B5 
132B5 

100/112B5 

به 
 / 
   

 پله فلنج
/ N/  

نو

  50  
1  95  

  60  
1  80  

  50  
1  110  

  70  
1  95  

  60  
1  80  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
1  95  
1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
2  180  5
1  110  4
1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
2  180  5
1  110  4
1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
2  230  
2  180  5
1  110  4
1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
2  230  
2  180  5
1  130  
3  250  
2  230  
2  180  5

فلنج/نيم 
  / P/فلنج

آکس ب
آکس
M

80  65
140  115
90  75

120  100
80  65

160  130
105  85
140  115
90  75

120  100
200  165
120  100
160  130
105  85
140  115
200  165
140  115
200  165
120  100
160  130
105  85
250  215
160  130
200  165
140  115
200  165
120  100
160  130
105  85
250  215
160  130
200  165
140  115
200  165
120  100
300  265
250  215
160  130
200  165
140  115
200  165
120  100
300  265
250  215
200  165
350  300
300  265
250  215

   نشود.
 سازگاري 

انتخاب  ي
 نيد.

ورود
  ی
D  5  

0  9  

0 
11  
11  

0 
9  
9  

0 
14  
14  

0 
11  
11  

** 9  

0 
19  
19  

0 
14  
14  

** 11  

** 
24  
24  

** 
19  
19  

** 
14  
14  

** 
28  
28  

** 
24  
24  

** 
19  
19  

 
** 

14  
14  

 
** 

28  
28  

 
** 

24  
24  

 
** 

19  
19  

** 38  

** 
28  
28  

** 
24  
24  

** 
19  
19  

** 38  
** 28  
** 24  
** 42  
** 38  
** 28  

ي است استفاده
د. براي تعيين

وضعيت هايداً
عبي  بررسي كني

10  7.5  

0  0  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0  

0  
0 

0  
0 

0  
0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0  
** ** 
** ** 
0 0 
** ** 
** ** 

  ذير است.
  پذير نيست.

ز شرايط گارانتي
دهد سي ارائه مي

 مكانيكي، مجد
س حلزوني مكع

20  15  

0  0  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 
** ** 
** ** 
0 0 
0 ** 
** ** 

س حلزوني
امكانپذ گيربكس

امكانپ  گيربكس
خارج از يربكس

س معيار هندس
ب فاكتورهاي

 عملكرد گيربكس

  نسبت گيربكس

30  25  

0  ** 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 
0 0 
** ** 
** 0 
0 0 
** ** 

نچ در گيربكس
ر با اين نسبت گ
ور با اين نسبت
 با اين نسبت گي

ممكن را براساس
برحسب گيربكس

بندي براي ر رده

50  40  

0 0  

0 0 

0 0 

** 0 

0 0 

0 ** 

** ** 

0 0 

0 0 

+ 0 

0 0 

0 0 

+ + 

0 0 

0 0 

0 0 

+ 0 

0 0 

0 0 

+ 0 

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 
0 0 
** ** 
** ** 
0 0 
0 ** 

تروموتور و فلن
الكتروموتوريب

الكتروموتوكيب
الكتروموتوريب

م وضعيت هاي
گ-  واحد موتور

نسبت به نمودار

80  60  

** 0 

** ** 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

+ + 

0 0 

0 0 

+ + 

+ 0 

0 0 

0 0 

+ + 

0 0 

0 0 

+ + 

+ 0 

0 0 

0 0 

** ** 
0 0 
0 ** 
** ** 
** 0 
0 0 

 استفاده  الكت
 

) تركي0(
(**) ترك
(+) تركي
جدول،

مجموعه
شده را ن

  

100  

** 

** 

** 

** 

0 

0 

** 

** 

0 

+ 

+ 

0 

+ 

+ 

0 

0 

+ 

+ 

0 

+ 

+ 

0 

0 

** 

0 

0 

** 

** 

0 

  

قابليت



 

  
سايز گيربکس 
  لزونی مکعبی 

030  

040  

050  

063  

075  

090  

105 

ع نصب/سايز 
  موتور 

س
حلز

63B5  
63B14  
56B5 
56B14 
71B5 
71B14 
63B5 
63B14 
56B5 
80B5 
80B14 
71B5 
71B14 
63B5 
90B5 
90B14 
80B5 
80B14 
71B5 
71B14 

100/112B 
100/112B

4 
90B5 
90B14 
80B5 
80B14 
71B5 
71B14 

100/112B 
100/112B

4 
90B5 
90B14 
80B5 
80B14 
132B5 

100/112B 
90B5 
80B5 

به 
 /
   

پله 
 / فلنج

N/  

نوع

1  95  
  60  
1  80  

  50  
1  110  

  70  
1  95  

  60  
1  80  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
1  95  
1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
2  180  B5

1  110  B1

1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
1  110  

  70  
2  180  B5

1  110  B1

1  130  
1  95  
1  130  
1  80  
2  230  
2  180  B5
1  130  
1  130  

فلنج/نيم 
   /P/فلنج

آکس ب
 /آکس
M

140  115
90  75

120  100
80  65

160  130
105  85
140  115
90  75

120  100
200  165
120  100
160  130
105  85
140  115
200  165
140  115
200  165
120  100
160  130
105  85
250  215

160  130

200  165
140  115
200  165
120  100
160  130
105  85
250  215

160  130

200  165
140  115
200  165
120  100
300  265
250  215
200  165
200  165

   نشود.
زگاري ين سا

انتخاب شده 

  ورودی
D  5  

0 
11  
11  

0 
9  
9  

0 
14  
14  

0 
11  
11  

** 9  

0 
19  
19  

0 
14  
14  

** 11  

** 
24  
24  

** 
19  
19  

** 
14  
14  

** 
28  

28  

** 
24  
24  

** 
19  
19  

** 
14  
14  

 
** 

28  

28  

 
** 

24  
24  

 
** 

19  
19  

** 38  
**28  
** 24  
** 19  

ي است استفاده
دهد. براي تعيي
 وضعيت هاي
 بررسي كنيد.

10  7.5  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0  

0 0 

** ** 

0 0 

0 0  

** ** 

** ** 

0  
0 

0 0 

** ** 

0 0 
00
** ** 
** ** 

  ير است.
  ذير نيست.

ز شرايط گارانتي
د سي ارائه مي
كانيكي، مجدداً
لزوني دايره اي

20  15  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

** 0 

0 0 

0 ** 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 
00
** ** 
** ** 

 كس

امكانپذ گيربكس
امكانپذ گيربكس
خارج از يربكس

س معيار هند
ورهاي مكب فاكت

كرد گيربكس حل

  نسبت گيربکس

30  25  

0 0 

0 0 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

** ** 
00
0 0 
** ** 

فلنچ در گيربك

 با اين نسبت گي
ر با اين نسبت گ
 با اين نسبت گي
ممكن را براسا

برحسبيربكس 
عملك ندي براي

ن

50  40  

0 0 

0 0 

** 0 

0 0 

0 ** 

** ** 

0 0 

0 0 

+ 0 

** ** 

0 0 

** ** 

** 0 

0 0 

0 ** 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 
0 0 
0 0 
0 ** 

كتروموتور و ف
 

الكتروموتور يب
الكتروموتور كيب
الكتروموتور يب

م  وضعيت هاي
گي-  واحد موتور

بن  به نمودار رده

80  60  

** ** 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

0 0 

0 0 

+ + 

** ** 

** 0 

** ** 

** ** 

0 0 

0 0 

** ** 

** 0 

0 0 

** ** 
**0
0 0 
0 0 

ت استفاده  الك
وني دايره اي 

 

) تركي0(
(**)ترك

(+) تركيب
جدول،

مجموعه
سبترا ن

  

100  

** 

** 

** 

0 

0 

** 

** 

0 

+ 

** 

** 

** 

** 

0 

0 

** 

** 

0 

** 

** 

0 

0  

  

  

قابليت
حلزو


